
Fiche d’activité Robot Ozobot : A2 (programmer)

DÉPART

STAND

Ex. 2) Idem Ex. 1 + en I3 tourner à gauche vitesse lente pour arrêt au stand. Arrivé au stand en I4 : 
- Alterner 3 fois (avec une attente de 1 s) la LED en violette puis en jaune. Terminer avec LED éteinte

Ex. 3) Utiliser les fonctions : Faire tout le circuit en vitesse très rapide Led Jaune (avec boucle). Arrêt sur I1

Boucle

Ex. 1) LED en vert, suivre le circuit, passer I1, intersection I2 tourner à droite, vitesse rapide et LED jaune. Suivre la 
ligne jusqu’en I3 (arrêt)

Poser le robot sur le cercle
puis double-cliquer sur le bouton

LED Verte

Très rapide 
+ LED Jaune

I1

I2

I3

I4

Ex. 4) Utiliser les fonctions : Faire tout le circuit en vitesse très rapide (avec 2 boucles). Passage au stand. Arrêt 2 
secondes Led Rouge. Puis un nouveau tour complet LED Jaune. Arrêt sur I1
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