Fiche d’activité Robot Ozobot : A1

Observer les déplacements du robot en le posant a différents endroits
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Calibration du robot :

- Appuyer 2s — Led blanche
- Poser sur le cercle

* Led verte = Ok

V : 002859 - Led rouge = Erreur

R : d0353e

B+ 0087C0 Ne rien écrire sur cette fiche
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